SPARKER DCCDIP2 v105

SPARKER DCCDIP2 je jednotka zapalovani primarné uréena pro 1, 2 a 4 valcové silni¢ni motocykly. Princip zapalovani je
kapacitni. Jednotka je programovatelnd pomoci pocitace. Zapalovani je pln¢ laditelné z hlediska ¢asovani zapalu. Obsahuje
dvé prepinatelné kiivky/mapy predstihu v zavislosti na otackach a poloze skrtici klapky nebo podtlaku v sacim potrubi. Dale
obsahuje periferie jako jsou vystup pro otaCkomér, dva multifunkéni vystupy, dva multifunkéni vstupy, vystupy a vstup pro
servomotor vyfukové piivéry. Jednotka je vybavena funkcemi pro zavodéni - zejména funkcemi rychlofazeni, kontrolka fazeni
a startovaci omezovac. Jednotka je pfi programovani s pocitatem propojena pomoci seriového portu. Soucasti zapalovani je
nastavovaci program DCCDIP2.EXE (dale jen "software").

Zapalovani je dvoukanalové (pro motocykly majici maximalné dvé indukéni civky).

Jednotka se vyrabi v nékolika dal§ich modifikacich ohledné vstupd pro snimace polohy motoru. Vstupy pro snimace polohy
jsou dva a kazdy z nich mtize byt na pozadani vyroben v téchto provedenich:

1) pro induktivni snimac (s oznacenim IND nebo bez oznaceni)

2) pro induktivni snima¢ s pulznim rotorem s vice nez 12 vystupky (s oznacenim 24-2)

3) pro induktivni snima¢ s pulznim rotorem s vice nez 36 vystupky (s oznac¢enim 48-2 nebo 60-2)

4) pro snima¢ typu HALL nebo opticky snima¢ (s ozna¢enim HALL)

5) pro induktivni snimace a pulzni rotor s jednim vystupkem (s ozna¢enim ONE LOBE)

HARDWARE

Napaijeni jednotky

Nominalni napajeci napéti by mélo byt 14 V. Napajeci napéti musi byt v rozmezi 7 az 20 V. V tomto rozmezi je jednotka
schopna fidit vS§echny procesy. Nad 20 V jednotka pfestane ovladat zapalovaci civky.

Napajeci napéti se zapoji kladnym vyvodem na vyvod +12V (pin 13) a zdpornym vyvodem na vyvod GND (pin 2). Piny 2, 11
a 16 jsou v jednotce propojeny. Lze je vSechny pouzit pro piivedeni silové (napajeci) zemé nebo pro pfipojeni snimact. Zem
pfipojeni snimact by méla vést z jednotky a neméla by byt spojena se silovou (napajeci) zemi.

Vstup pro snimac zatiZeni motoru

Vstup snimace zatizeni mize byt realizovan pomoci snimace polohy skrtici klapky (TPS) nebo snimace podtlaku v sacim
potrubi (IAPS).

Vstup je pfipraven pro standardni snimace TPS nebo IAPS pouzivané na motocyklech. Je schopen pfijmout napéti 0 az 5 V.
Nastaveni napét’ovych trovni snimace pro 0 % a 100 % nebo 0-999 kPa je obsazeno v software.

TPS nebo IAPS se napdji pomoci napéti pro napajeni snimaci +5V (pin 17) a SENSE GND (pin 11 nebo 16). Zem pfipojeni
snimace by méla vést z jednotky a neméla by byt spojena se silovou (napéjeci) zemi. Vystup snimace se pfipoji do konektoru
(pin 6).

Vstupy pro snimac¢ polohy klikové hiidele CKPS

Zapalovani je mozno pouZit pro téméf vSechny snimaci systémy polohy klikové hiidele. Vybrané snimaci systémy se
nastavuji ptimo z roletové nabidky v software. Jiny snimaci systém je mozno nastavit pomoci specialniho postupu v software.
Vstup je pripraven pro standardni pick-up (induktivni) snimace pouzivané na motocyklech jako CKPS. Na pozadani lze vstupy
dodat také pro snimace typu HALL.

Snimac se zapoji jednim vyvodem do CKPS 1 (pin 9) a druhym vyvodem na SENSE GND (pin 7 nebo 16). V pripad¢
dvousnimacového snimaciho systému se druhy snimaé zapoji jednim vyvodem do CKPS 2 (pin 20) a druhym vyvodem na
SENSE GND (pin 11 nebo 16). Zem pfipojeni snimacti by méla vést z jednotky a neméla by byt spojena se silovou (napajeci)
zemi.

V piipadé snimace typu HALL Ize snima¢ napajet bud’ pomoci napéti pro napajeni snimaca +5V (pin 17) nebo pomoci +12 V.

Multifunkéni vstupy
Jednotka obsahuje dva multifunkéni vstupy. Vstupy by mély byt aktivovany pomoci spinace proti kostfe.Vstupim mohou byt
pfifazeny rizné funkce:

KILL SWITCH - uzeménim vstupu jednotka piestane zapalovat.

BLOKOVANI - uzeménim vstupu bude jednotka deblokovana (bezpe¢nostni funkce boéniho stojanku).
QUICKSHIFT - aktivuje sekvenci quickshift - ("fazeni s plnym plynem").

SNiZEN{ PREDSTIHU - snizi predstih v celém rozsahu o ptedvolenou hodnotu.

STARTOVACI OMEZOVAC - aktivuje startovaci omezovac.

2. MAPA PREDSTIHU - ptepne do druhé kiivky/mapy piedstihu.

Multifunkéni spinac 1 se zapoji jednim vyvodem do M IN 1 (pin 8) a druhym vyvodem na kostru.
Multifunkéni spinac 2 se zapoji jednim vyvodem do M IN 2 (pin 19) a druhym vyvodem na kostru.



Vystupy pro indukéni civky IC 1 a IC 2
Zapalovaci civka 1 se zapoji jednim vyvodem do IC 1 (pin 1) a druhym vyvodem na kostru.
Zapalovaci civka 2 se zapoji jednim vyvodem do IC 2 (pin 10) a druhym vyvodem na kostru.

Vystup pro otackomér TACHO

Vystup pro otaCkomér je kompaktibilni s vétSinou palubnich pfistroji pouzivanych na motocyklech. Pocet pulzi na otacku a
pripadna korekce se nastavuje v software. Otackomér byva napajen +12 V proti GND. Vstup otaCkomeéru se zapoji do TACHO
(pin 15).

Otackomérny vystup je nekompaktibilni s otaCkoméry na nékterych motocyklech Honda z 90. let (motocykly se zapalovacimi
jednotkami OKI s 16 pinovym konektorem). Pro tyto motocykly vyrabime specialni modifikaci jednotky kompatibilni s témito
otaCkomeéry (oznacenou HONDA TACHO).

Multifunkéni vystupy

Jednotka obsahuje tfi multifunkéni vykonové vystupy. Vystupy jsou typu NPN otevieny kolektor (pfi sepnuti poskytuji kostru)
a jsou proudové a tepelné chranény. Lze jimi spinat odporovou i induktivni zatéz do proudu 2 A. Vstuptim mohou byt pomoci
software pfifazeny rtizné funkce:

Palivova pumpa - sepnut na 4 sekundy po zapnuti jednotky a vzdy kdyz bézi motor.

Kontrolka fazeni - dvoustupiiova kontrolka fazeni (prvni stupen blika, druhy trvale sviti).

Special - sepnuti a rozepnuti vystupu dle kiivky/mapy s moznosti pulzné-$itkové modulace (napt. PowerJet).

Special PWM - plynulé fizeni vystupu pomoci pulzné-sitkové modulace dle kiivky/mapy (napi. PowerJet).

Special pulse - plynulé fizeni vystupu pomoci délky pulzu dle n¢kolikabodové kiivky/mapy (napft. oilmaster).

Multifunéni vystup 1: Zatéz se ptipoji jednim koncem na POWER OUT 1 (pin 3) a druhym koncem na +12V.

Multifunéni vystup 2: Zatez se ptipoji jednim koncem na POWER OUT 2 (pin 12) a druhym koncem na +12V.

Multifunéni vystup 3: Zatez se ptipoji jednim koncem na POWER OUT 3 (pin 14) a druhym koncem na +12V.

Vystupy a vstup pro SERVO

Vystupy a vstup pro serva jsou kompaktibilni s vétSinou servomotorti pouzivanych na motocyklech pro vyfukovou pfivéru
(napt. Yamaha EXUP). Pozadovanou zavislost polohy serva na otackach a zatizeni motoru lze nakonfigurovat v software.
Vystupy pro serva jsou na vyvodech M (piny 4 a 5). Napajeni snimace polohy serva se zapoji na vyvody +5V (pin 17) a
SENSE GND (pin 11 nebo 16). Vystup snimace polohy serva se zapoji do STPS (pin 18).

Konektorovy adapter, zikladni svazek

Pro mnoho motocykli vyrabime tzv. Konektorovy adapter. To je kratky svazek na jedné strané vybaveny konektorem
pasujicim do jednotky a na druhé strané¢ vybaveny konektory které ma originalni jednotka zapalovani. Tento konektorovy
adapter zajiSt'uje plug and play pfipojeni do originalniho svazku motocyklu.

Dalsi moznost ptipojeni je Zakladni svazek. To je protikus konektoru se vSemi draty a nakrimpovanymi piny. Délka je 1,3 m.
Lze také pouzit Redukovany zakladni svazek ktery obsahuje jen nejnutnéjsi vodice potifebné k chodu zapalovani.

V konektorovych adapterech a zakladnim svazku pouzivame barvy vodi¢t uvedené v nasledujici tabulce popisu jednotlivych
pind konektoru jednotky.



Barvy vodi¢u DCCDIP2.

barva v pfechodovém svazku | ¢islo pinu v konektoru | ndzev popis
oranzovy 1 IC1 zapalovaci civka 1
modry 2 GND silova napajeci zem
fialovy 3 POWER OUT 1 multifunkéni vystup 1
zeleny 4 M vystup pro motor serva
zeleny 5 M vystup pro motor serva
Sedy 6 TPS/IAP snimac zatiZeni motoru
7 NC nepouzit
cerny 8 MIN 1 multifunkéni vstup 1
zluty 9 CKPS 1 vstup snimace polohy klikové hridele 1
bily 10 IC2 zapalovaci civka 2
modry nebo svétle modry 11 SENSE GND zapalovaci civka 4
modry/bily 12 POWER OUT 2 multifunkéni vystup 2
rudy 13 +12V napajeni +12 V
razovy 14 POWER OUT 3 multifunkéni vystup 3
zeleny/zluty 15 TACHO vystup pro otaCkomér
modry nebo svétle modry 16 SENSE GND zem snimaci
bily/rudy 17 +5V napéjeni snimacl
bily/modry 18 STPS snimac polohy serva
Sedy/rudy 19 MIN 2 multifunkéni vstup 2
hnédy 20 CKPS 2 vstup snimace polohy klikové hiidele 2
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Software DCCDIP2.EXE

Roletova menu

Soubor - obsahuje polozky:

Novy - nastavi default data (Ctyitaktni motor bez TPS).

Novy pro aktudlni zalozku - nastavi default data pouze pro aktudlni zalozku.

Otevrit - otevieni souboru dat.

Oteviit z exe dir - otevieni souboru dat z umisténi shodného s umisténim ovladaciho software.
Otevrit pro aktualni zaloZku - otevieni souboru dat pouze pro aktualni zalozku.

Ulozit - ulozeni souboru dat.

UloZit do exe dir - ulozeni souboru dat do umisténi shodného s umisténim ovladaciho software.
Nabidka deviti naposledy otevienych souborii dat

Tisk - tisk aktualniho nastaveni aktualni zalozky.

Konec - ukonceni programu.

Port - obsahuje polozky pro vybér komunikaéni linky.

COM offline (vypnuti komunikace)

COM XX (vycet dostupnych seriovych portt)

COM Auto (automatické navazani komunikace).

U PC které nemaji seriovy port (maji pouze USB) je nutné pouzit redukci USB/RS232.

Zapalovani - obsahuje polozky:

Cist - vycte data z jednotky.

Verifikovat - porovna data v PC a v jednotce.

Programovat - posle data do jednotky a provede jejich verifikaci.

Reset - zresetuje jednotku.

Pomiicky - obsahuje pomticky pro nastavovani ptfedstihu a pomicky pro krokovani zpét a doptfedu v provedenych

zménach nastaveni
Jazyk - obsahuje polozky nastaveni jazyka - angli¢tiny, némdéiny a ¢eStiny.
Napovéda - obsahuje polozky:

Napovéda - otevie Montazni navod (tento soubor).
O programu - udaje o programu (verze, datum).

Ikonové menu

&l - nastavi default hodnoty.
Pozor!!! Pti sepnuti této ikony se automaticky nastavi u vSech parametrt tzv. default hodnoty.

- otevieni souboru dat.
- uloZeni souboru dat.

- tisk aktualniho nastaveni.

- b EDE

T o . . , ‘oz .
—| - pomticky pro krokovani zpét a dopfedu v provedenych zménach nastaveni.

Cizt | Werifikovat Programmoveat

- viz roletové menu Zapalovani.

Zalozka Ruzné

Omezovaé - nastaveni hodnoty omezovace otacek (omezuje vynechdnim zapalu).



Startovaci omezovac - nastaveni hodnoty startovaciho omezovace otacek.

ZpoZdéni start. omezovace - nastaveni ¢asové hodnoty zpozdéni aktivace startovaciho omezovace otacek. Toto je
vhodné pouzit pokud je spinac startovaciho omezovace umistén na spojce motoru. Startovaci omezovac je tak aktivovan se
zpozdénim. Zpozdéni aktivace nepisobi problémy pii startu a diky jemu je mozno pouzivat spojku pii dalsi jizdé bez
nezadouci aktivace startovaciho omezovace.

Quickshift ¢as - nastaveni doby vypnuti zapalovani béhem fazeni.

Quickshift pauza - nastaveni doby necitlivosti clutch masteru po zarazeni.

SniZeni piedstihu - nastaveni hodnoty sniZeni ptedstihu.

Vstupy pro neutral a bo¢ni stojanek - multifunkéni vstupy 1 a 2 budou pouzity pro ptipojeni spinace neutralu a spinace

boc¢niho stojanku. Funkce je podobna funkci Blokovani, ale za pouziti dvou vstupl. Jestlize je alesponi jeden z obou
multifunkénich vstupli uzemnén, zapalovani neni zablokovano.

Vstup 1, 2- multifunkéni vstupy

Vypnut - bez funkce.

Kill switch - pfi uzeméni vstupu zapalovani nebude zapalovat.

Blokovani - pti odzeméni vstupu zapalovani nebude zapalovat.

Quickshift - pti aktivaci vstupu (pfi fazeni) jednotka prerusi na definovanou dobu zapalovani.

SniZeni predstihu - pti aktivaci vstupu jednotka snizi piedstih o pfednastavenou hodnotu.

Startovaci omezovac - pfi aktivaci vstupu jednotka zméni omezova¢ na hodnotu Startovaci omezovac.

2. mapa piedstihu - pti aktivaci vstupu jednotka zméni pouzivanou mapu Predstih 1 na mapu Piedstih 2.

Opacna polarita - volba opacné polarity multifunkéniho vstupu. Normalni polarita je, Ze vstup je aktivovan
uzeménim. Opacna polarita je, ze vstup je aktivovan odzeménim.

Vstup = - zde je vizualizovana aktivace vstupu.

Senzor - zde se se nachazi volba pouzitého snimace zatizeni motoru.

Zadny - zadny senzor zatizeni se nepouZiva.

TPS - jako senzor se pouziva potenciometr ktery snima thel otevieni skrtici klapky.

IAPS - jako senzor se pouziva snima¢ absolutniho tlaku v sacim potrubi.

TPS nastaveni - zde je mozno manuéln¢ nastavit hodnoty napéti TPS [mV] pro hodnoty 0% a 100%.
IAPS nastaveni - zde je mozno manudln¢ nastavit charakteristiku IAPS pomoci dvou bodil napéti/tlak.

ﬂ - stiskem se zm¢éfi a nastavi 0 % TPS (pfi zapnutém napéjeni, jednotka propojena s PC, bez plynu).

Set TPS 100

—— | - stiskem se zméfi a nastavi 100 % TPS (pfi zapnutém napajeni, jednotka propojena s PC, plny plyn).
Po zjisténi krajnich hodnot je nutno tyto hodnoty uloZit do zapalovani stiskem tlacitka Programovat.

Zalozka Motocykl

Typ motocyklu - vybér snimaciho systému polohy motoru pro konkrétni motocykl.

Vystup pro otackomér

Pocet pulsu za otacku - zakladni nastaveni vystupu otac¢koméru.

Korekce - procentni korekce hodnoty otackomeéru [%].

Kompenzace - frekvenéni kompenzace fazové chyby vstupii polohy motoru. Fazova chyba vznika frekvenéni
zévislosti trigrovaci urovné vstupu a zpozdénim vznikajicim pfi zpracovani vstupniho signalu. Fazova chyba je zavisla
zejména na poctu vystupkll snimaciho systému polohy motoru.

Pocet otacek bez zapalu - nastaveni poctu startovacich otacek bez zapalu. Pro systém Start naSlapnutim nastaveni poctu
otacek kdy zapaluji vSechny kanaly spole¢né.

Polarita snimace - volba polarity snimace (Kladna/Zaporna/Auto).

Kladna - ur¢eno pro takové pripojeni snimace, kdy se pfi pfiblizovani pulzniho vystupku ke snimaci generuje kladné
napéti a pii oddalovani vystupku se generuje zaporné napéti.

Zaporna - uréeno pro takové piipojeni snimace, kdy se pii piiblizovani pulzniho vystupku ke snimaéi generuje
zéaporné napéti a pti oddalovani vystupku se generuje kladné napéti.

Auto - jednotka si sama urc¢i spravnou polaritu (algoritmus vychézi z pfedpokladu, ze soucet thlti pulnich vystupkt
je mensi nez soucet thld mezer mezi nimi).

Zaména snimaci - zaméni vstupy pro snimace polohy motoru (pin 9 a pin 20).

Nehlida polaritu - jednotka pomoci tvaru signalu kontroluje polaritu snimace. Pokud je skute¢na polarita snimace jina
neZ navolena, tak jednotka zablokuje zapaly. Tato volba zrusi toto zablokovani zapali.

Vzajemné blokovani vstupi - Tato volba funguje pouze u snimaciho systému 1 vystupek, 2 snimace. Pii zvySené

hlading elektromagnetického ruSeni (napf. pii zapalu) mize dojit u nekterych motocyklt (napf. Ducati) k nezadouci aktivaci
snimaciho vstupu, zejména toho vstupu ktery v té chvili neni aktivni. Tato volba zamezi této nezaddouci aktivaci tim, ze po



dobu aktivace vstupu 1 zablokuje vstup 2 a po dobu aktivace vstupu 2 zablokuje vstup 1. V kombinaci s automatickym
uréovanim polarity snimace vSak mtize tato volba pfinaset problémy.

MozZnost zapalu i pred virtualnim vystupkem - standardni chod jednotky je takovy, ze zapal miZe probihat pouze v
useku virtualniho vystupku a za nim. Tato volba umozni zapalovat i pied virtualnim vystupkem. Bohuzel je to za tu cenu, Ze
virtualni vystupek je dlouhy 360°, coz vyznamé ovliviiuje piesnost zapalovani zejména v nizkych otackach a pfi zrychleni.
Niz§i predstih pri startu (dalsi hrana) - tato volba zmensi (posune) startovaci piedstih na nasledujici pulzni hranu oproti
standardni pozici startovaciho predstihu. Plati pouze pro startovaci otacky (mensi otacky nez 500 RPM). Tuto volbu lze vyuzit
zejména pro velkoobjemové jednovalcové motory proti zamezeni zpétného kopnuti pii startovani el. startérem. Pouzit tuto
volbu Ize pouze pro nékteré snimaci systémy.

Nizsi predstih p¥i startu (%) - zmens$i (posune) startovaci predstih o procentni ¢ast doby trvani virtualniho vystupku.
Plati pouze pro startovaci otaky (mensi otaCky nez 500 RPM). Lze vyuzit zejména pro velkoobjemové jednovalcové motory
proti zamezeni zpétného kopnuti pfi startovani el. startérem. Tuto volbu lze pouZit pro vSechny snimaci systémy.

Popis synchronizace - pomoci konfiguratoru lze nastavit jednotku i pro jiné snimaci systémy nepouzité ve vyctu
motocyklt. Pozor, ur¢eno pouze pro velmi zkusené uzivatele. Atypické navrhy snimacich systémti s nami konzultujte.
Jednotka vnima snimaci systém polohy motoru tak, ze zaznamenava pulzy od vystupkil a mezer snimaciho systému a hleda v
pulzech a mezerach urcitou udalost (dlouhy vystupek, kratkd mezera, vynechany vystupek apod.) kterou ma prednastavenou.
Metody a parametry tohoto hledani jsou dany systémem a nelze je ménit. Jednotka po najiti této udalosti o€isluje pulzni
vystupky. Dalsi nastaveni definuji tzv. ,,virtualni vystupek®. Definice virtudlniho vystupku je dana mezi hranami Maximalni
predstih a Startovaci pfedstih. Kazd4 z téchto hran je definovana ¢islem vystupku, hranou (prvni, neboli pocatecni nebo druhd,
neboli koncova) a snima¢em (prvnim nebo druhym).

Pocet vystupkii na rotoru - nastaveni poctu vystupkt snimaciho systému.

Pocet vystupi (civek) - nastaveni poctu pouzitych vystupt (kanald) pro zapalovaci civky.

Maximalni piedstih - definice pocatecni hrany virtualniho vystupku. Ta je definovana ¢islem vystupku, hranou
(prvni, neboli pocatecni nebo druhd, neboli koncova) a snimacem (prvni, druhy)

Startovaci predstih - definice koncové hrany virtualniho vystupku. Ta je definovana ¢islem vystupku, hranou
(prvni, neboli poc¢ate¢ni nebo druha, neboli koncova) a snimacem (prvni nebo druhy)

Pocet zapali za otacku - nastaveni poctu zapald za otacku motoru které systém vykonava (semisekvenéni - 1x za

otacku, plné sekvenéni — 1x za dv¢€ otacky atd).

Zalozka Mapa predstihu

Obsahuje dv¢é podzalozky prepinatelnych predstihovych kiivek/map.

Piedstih 1 a 2

Mapa ptedstihu obsahuje az 15x10 nastavitelnych bodl v zavislosti na otackach a na zatizeni motoru (hodnota TP nebo IAP).
Pokud neni pouzita zatéZzova mapa, stane se z mapy pouze az 15-bodova kiivka pfedstihu v zavislosti na otackach. Pocet
sloupcti 1ze volit nastrojem Pocet sloupcii na pravé starné kiivky/mapy.

Nastavovani ptedstihové mapy (kiivky) je mozné nékolika zpusoby.

- vepisovanim jednotlivych hodnot pfimo do edita¢nich policek z klavesnice PC.

- pomoci grafické pomticky Sipka nahoru/dold (vzdy vpravo od hodnoty edita¢niho policka).

- pomoci tlacitek +/- . Tato volba umoziuje ménit v rezimu za chodu motoru pouze aktualni edita¢ni policko (aktivni policko
je zelené€) nebo je-li aktivovana volba VS§e posunovat celou mapu (kiivku) a to v rezimech za chodu i v klidu.

- pomoci klaves F4 a F5 , F4 ma stejnou funkci jako tlacitko - , F5 ma stejnou funkei jako tlacitko + .

- pomoci rolovaciho kole¢ka mysi - poklepem na edita¢ni policko se aktivuje moznost zmény rolovanim.

- v rezimu zobrazeni predstihové mapy TAB a 2D lze téZ pomoci mysi tahat za jednotlivé body kiivky.

Zakladni predstih - je uhlovy rozdil mezi polohou kdy snimac polohy klikové hiidele smétuje na konec virtualniho
pulzniho vystupku a polohou horni uvrati. (viz thel base advance na obrazku nize). Tato hodnota je vZdy urcena
mechanickou konstituci snimaciho systému a nelze ji nastavenim softwaru zménit !!! Policko Zakladni piedstih tedy
neslouzi ke zmén¢ zakladniho predstihu, ale je do ného nutno vepsat tu hodnotu ktera odpovida fyzickému stavu na motoru.

Do prvniho otackového bodu predstihové kiivky jednotka zapaluje na hodnoté zékladniho pfedstihu (na konci virtualniho
pulzniho vystupku). Vyjimkou je systém Start of lobe, ten mize zapalovat na zacatku virtualniho pulzniho vystupku. Pro

otacky mensi neZ prvni bod predstihové ki'ivky nelze tedy nastavit bod pi‘edzapalu, ten je dan mechanickou konstrukei

snimaciho systému !!! Prvni otackovy bod kiivky je ve vétSiné piipadi vhodné volit nad volnobéZnymi otackami !!!
V ptipadé nejasnosti ohledné konstrukce snimacich systémd a jejich fungovani s jednotkou nas kontaktujte.




Korekce - korekce predstihu jednotlivych valct [°].

Zalozka Power Out

Obsahuje nastaveni pro tfi multifunkéni vystupy.

Power Out1a2

Vypnuto - vystup neni aktivni.

Palivova pumpa - pro ovladani relé palivové pumpy. Po zapnuti zapalovani sepnut na 4saza chodu motoru vzdy sepnut.
Kontrolka Fazeni - ovladani kontrolky pro fazeni. Kontrolka je dvoustupnova. Pti dosazeni prvnich otacek zacne blikat a po
dosazeni druhych otaéek je vystup sepnut trvale.

Power jet Honda - pro ovladani powerjet solenoidu s nastavenim odpovidajicim motocyklu Honda RS125. Vystup je
sepnut dle pravdivostni tabulky (v oznacené burice) po piekroceni kompara¢nich mezi danych hodnotami na oséach tabulky.
Special - pro ovladani specifickych zafizeni (pair ventil, powerjet). Vystup je sepnut dle pravdivostni tabulky (v

oznacené bunice) po prekroceni komparac¢nich mezi danych hodnotami na osach tabulky.
Hystereze [RPM] - pasmo necitlivosti na zménu otacek, kterou je nutno piekonat, aby se vystup navratil do predchoziho
stavu (pro volbu "Special" a "Power jet Honda").

PWM [%] - procentni hodnota pulzné¢ Sifkové modulace pifi sepnutém stavu (pro volbu "Specidl"). Frekvence
modulace je 10 Hz.

Special PWM - pro ovladani specifickych zafizeni (pair ventil, powerjet) pomoci PWM modulace. Hodnota PWM
modulace je dana dle kiivky/mapy. Frekvenci PWM lze volit 2-20 Hz.

Special Pulse - pro ovladani specifickych zafizeni (oil master) pomoci opakovanych pulzii. Opakovaci perioda pulzt je

déana dle krivky/mapy. Délku pulzt 1ze volit 5-500 ms.
POUT1, POUT2 = - zde je vizualizovano sepnuti vystupu.

Zalozka Servo

Servo zapnuto - softwarova aktivace kontroleru serva.

Mapa polohovych poZadavki serva obsahuje az 15x10 nastavitelnych bodi v zavislosti na otackach a na zatizeni motoru

(Ghel TPS nebo tlak v sacim potrubi IAP). Pokud neni pouzita zatézova mapa, stane se z mapy pouze az 15bodova kiivka.

Pocet sloupcii 1ze volit nastrojem Pocet sloupcii na pravé strané kiivky/mapy.

Pozadavek na na polohu serva ma dva mody.

1) napéti (neni zaskrtnuta volba ,procent™) - servo hleda vypocitané napéti vyplyvajici z mapy nebo kiivky. Po zapnuti

na mapé¢ respektive kiivce napétovych pozadavkt. Kdyz tyto hodnoty napéti nenajde (at’ z divodu mechanické prekazky nebo

kvuli $patnému nastaveni ) dojde k odstaveni ovladani serva.

2) procenta (je zaSkrtnutd volba ,,procent™) servo hledd vypocitané procentni hodnoty vyplyvajici z mapy nebo kiivky. Po

zapnuti zapalovani jednotka nalezne (opfenim o mechanické dorazy - ty vSak museji byt k dispozici !!!) dolni polohu, kterou

oznaci jako 0% a horni polohu kterou oznaci jako 100% . Servopohon se poté pohybuje mezi témito body dle vypocitanych

aktualnich pozadavka.

1/P[mV] - napétova odchylka od niz se smérem k pozadované hodnoté polohy serva linearn¢ snizuje vykon serva.

Velikost se mé nastavit tak, aby motor nekmital a pfitom vykazoval co nejmensi regulacni odchylku. V praxi 100 - 600 mV.

Pozor - pokud nastavime pfili§ nizkou hodnotu, hrozi rozkmitani polohy serva.

Vypnuto[mV] - napétova odchylka od niz smérem k pozadované hodnoté polohy serva dojde k uplnému vypnuti serva. V
praxi 5-50 mV.

Servo = - zde jsou zobrazeny aktualni hodnoty métené/pozadované pozice serva [mV].



Zalozka Testy

Zde jsou umisténa tlacitka pro testovani jednotlivych vystupt. Pomoci téchto tlacitek je mozno odskouset vSechny vykonové
vystupy na fidici jednotce. Na této zalozce je také umisténo pocitadlo provoznich hodin.

Zapalovani - test jednotlivych zapalovacich vystupt.

Servo - test vystupt serva (oba sméry). Parametr Cas udavéa dobu po kterou bude test serva provadén.

RPM - test otac¢komérného vystupu. Parametr Otac¢ky udava jakymi otaCkami bude vystup testovan.
Powerouts - test multifunkénich vystupti 1 a 2.

Po¢itadlo provoznich hodin = - zde Ize ode¢ist hodnotu projetych motohodin (od doby vyroby jednotky).

monitor PickUps - spusti okno kde I1ze monitorovat ¢teni signalli ze snimacii polohy motoru jednotkou.
Monitor

Monitor je umistén v dolni ¢asti programu. Zde je mozno sledovat hodnoty snimacti a provozni veli¢iny motoru. Pokud je
vpravo nahote zobrazen napis Neni spojeni s PC, neni jednotka pfipojena nebo zapnuta nebo neni navolen spravny port COM.
Software pfi navazani spojeni vycte data z jednotky a porovna je s aktualnimi daty v software. Pokud jsou data v jednotce a v
software rozdilna - software na to upozorni.

Pokud oteviete nastavovaci soubor - na horni li§té¢ programu je zobrazena tGplna cesta k jeho umisténi.

Programovani po zméné - aktivace funkce programovani po zméné. Je-li tato funkce zvolena, dochazi po jakékoliv zméné v
software k automatickému ukladani dat do fidici jednotky.

Ziakaz ¢teni - nastaveni zakazu ¢teni (po naprogramovani s touto volbou z jednotky nelze ¢ist data z jednotky).
COM= - Cislo aktualné pouzivaného komunikaéniho portu.

RPM - otacky motoru [1/min].

TP/IAP - poloha skrtici klapky [%].

Snima¢ (CKPS)1a2 - zobrazuje jsou-li pfijimany impulsy za snimaci CKPS a ptipadnou chybu snimaciho systému.
U - napajeci napéti [V].

PREDSTIH 1 a7 4 - aktudlni pfedstih zazehu jednotlivych zapalovacich vystupt [°].

Kill switch - signalizace aktivovace funkce killswitch.

Blokovani - signalizace aktivace funkce blokovani.

Quickshift - signalizace aktivace funkce quickshift.

SniZeni piedstihu - signalizace aktivace funkce snizeni predstihu.

Omezovac - signalizace aktivace funkce omezovac.

Startovaci omezovac - signalizace aktivace funkce startovaci omezovac.

2. mapa piedstihu - signalizace aktivace funkce 2. mapa ptedstihu.



