STPS 02

1. Hardware - podrobny popis

Snima¢ polohy Skrtici klapky TPS.
Vstup je pfipraven pro standardni snimace TPS pouZivané na motocyklech .

Napajeci napéti +12 V.
Napdjeci napéti je nomindlné¢ 14 V. Musi byt v rozmezi{ 8 az 16 V. V tomto rozmezi je jednotka schopna optimdlné fidit
optimdlné vSechny procesy.

Silova zem GND
Silové4 zem slouZi jako zemni napdjeci vodi¢ a zem pro snimdni otdcek .

Zem snimaci SENSE GND.
Zem snimactt SENSE GND je pouZivdna pro pfipojeni a napdjeni snimacich prvkii.

Referen¢ni napéti + 5 V.
Referen¢ni napéti + 5 V se pouZivd pro napdjeni snimacich prvka.

Servo STPS1
1. servomotor a snimaci potenciometr (motorek s permanentnimi magnety)

Servo STPS2
2. servomotor a snimaci potenciometr (motorek s permanentnimi magnety)

Servokontrolér STPS 02 je ovlada¢ aZ dvou na sob€ nezdvislych servopohonti s potenciometrickou hldSkou polohy .

Je napdjen pies pojistku z palubni sité vozidla (8-20V plus-rudy vodi¢ , minus modry vodic ) .

Otacky jsou snimany z Zivého vodice indukéni civky nebo otdickomérného vystupu zapalovani , ktery je pfipojen na zluty
vodi¢ kontroléru proti zemi(modry vodic€) .

Jednotlivd serva jsou pfipojena 6.pinovymi konektory . Motor serva je pfpojen na Bilé/Rudé (resp. Bilé/Modré) vodice ,
potenciometr serva je pfipojen zac¢itkem na Sense GND - Zeleny vodi¢ , béZcem na OranZovy (resp. Bily ) vodi¢ , koncem na
+5V Sense-Cerny vodi¢ .

Potenciometr Skrtici klapky je pfipojen zacatkem na Sense GND - zeleny vodi¢ , béZcem na Sense TPS - fialovy vodic ,
koncem na +5V Sense-Cerny vodié . Potenciometr TPS slouZi k uréenf polohy krtici klapky a STPS 02 ho pouZivé v pifpadé
Ze je n€kterd z piivér pouZivdna v médu se zapnutym TPS . Jsou-li ob¢ serva uZivdna pouze v médu otdckovych kiivek ,
potenciometr neni nutné pripojovat .

2. Popis funkce

Servokontrolér STPS ma dva ovlddaci médy -1. TPS vypnut (policko TP enable neoznaceno). Piislusny servopohon pracuje
pouze z otdckovou kiivkou .

- 2 TPS zapnut (polickoTP enable oznaceno) . PiisluSny servopohon pracuje s
mapou otacky-klapka .

Mad 1 : servokontrolér nastavuje servo na pozadovanou hodnotu dle snimanych otacek a k nim pfislusejicim napétovym
urovnim . Mezi jednotlivymi otd¢kovymi body je provadéna interpolace . Policko hysterze [mV] urcuje minimdlni napétové
skoky (pasmo necitlivosti k odchylce od poZzadované hodnoty) . Hysterezi [mV] je nutno najit k dané soustave co nejnizsi , a
to tak , aby servo nekmitalo . Policko hystereze [RPM] urcuje miniméln{ otickové skoky po kterych bude vypocitdvana nova
pozadovand hodnota napéti . Hystereze [RPM] se nastavi tak , aby tak aby otd¢kové skoky vyhovovaly dané aplikaci ale aby
nedochazelo k zakmitdvani serva v ustdlenych otd¢kovych rezimech .

Mad 2 : servokontrolér nastavuje servo na poZzadovanou hodnotu dle pruseciku otacek a tihlu otevieni Skrtici klapky a k nému
prislusejici napétové Grovni . PoZadovand napétova droven je interpolovédna ze ¢ty nejbliz§ich policek v mapé RPM-TPS .
Policko hysterze [mV] urcuje minimdlni napét'ové skoky (pasmo necitlivosti k odchylce od poZzadované hodnoty) . Hysterezi
[mV] je nutno najit k dané soustaveé co nejniZsi, a to tak , aby servo nekmitalo . Policko hystereze [RPM] urc¢uje minimdaln{
otackové skoky po kterych bude vypocitdvana novd pozadovand hodnota napéti . Hystereze [RPM] se nastavi tak , aby tak aby
otdckové skoky vyhovovaly dané aplikaci ale aby nedochazelo k zakmitdvani serva v ustdlenych otdckovych reZzimech .



3. Software STPS 02

Roletova menu

Soubor - obsahuje polozky Novy - nastavi default data (sériové nastaveni)
Otevrit - otevien{ souboru dat
Ulozit - uloZeni souboru dat
Tisk - tisk aktualniho nastaveni
Konec - ukonc¢eni programu

Pozor!!! Pfi sepnuti polozky Novy se automaticky nastavi u vSech parametrii tzv. default hodnoty.

Port - obsahuje polozky Coml azZ Com10- vybér komunikaéni linky

Zarizeni - obsahuje polozky Cist - vycCte data z jednotky
Verifikovat - porovnd data v PC a v jednotce
Programovat - posle data do jednotky a provede jejich verifikaci
Pomiicky - obsahuje polozky F4 - ubird v aktudlnim poli¢ku (reZim program za chodu)
F5 -ptidava v aktudlnim policku (rezim program za chodu)

Jazyk - obsahuje polozky nastaveni jazyka - angli¢tiny, ¢eStiny a ném¢iny

Napovéda - obsahuje polozky Napovéda - otevie Montazni navod (tento soubor)
O programu - tdaje o programu (verze, datum)

Ikonové menu

Ql - nastavi default hodnoty vybraného motocyklu (sériové nastaveni)
Pozor!!! Pfi sepnuti této ikony se automaticky nastavi u vSech parametrii tzv. default hodnoty.

El - otevieni souboru dat

El - uloZeni souboru dat

Bo
- tisk aktudlniho nastaveni

Cigt | "Werifik ovat | PBrograrnonvat . . .
- viz roletové menu Zafizeni

Zalozka Razné

- zde je mozno nastavit krajni hodnoty napéti TPS [mV]

TPS
Set TRS 0 | . . P .
- zméfi a nastavi 0 % TPS (zapnuté napdjeni, jednotka propojena s PC, bez plynu)

Set TPs 100 - zméfi a nastavi 100 % TPS (zapnuté napéjent, jednotka propojena s PC, plny plyn)
Pocet pulsu - zde se nastavi kolik zdpalti (impulst) pfijde za jedno otoceni klikového hiidele
Soubor: - Uplnd cesta k aktudlné otevienému souboru

pocet programovani - pocet programovani jednotky



Zalozky Servo 1, Servo2

Tato zdlozka obsahuje - 15 otdckovych sloupct , kde je moZno pro kazdy sloupec nastavit libovolné otacky .
- 10 fadkt urcujicich % otevieni Skrtici klapky
- Poli¢ko TP Enable . Policko urcuje zda bude pouZita mapa- Mod2 nebo kiivka- Méd1
- Policko Servo Enable miiZe softwarové zakdzat ¢innost piislusného serva
- Policko Hystereze [mV] nastavuje napétovou hysterezi poZadované hodnoty
- Policko Hystereze [RPM] nastavuje otaickovou hysterezi daného serva
-Tlacitko - (nebo kldvesa F4) umoZziuje zmeSovat poZadovanou hodnotu v aktudlnfm policku
-Tlacitko + (nebo kldvesa F5) umoZziiuje zvétSovat pozadovanou hodnotu v aktudlnim policku
-Poli¢ko VSe po jeho oznaceni TI¢itko+(nebo kldvesa F5) zvétSuje celou mapu (kiivku) , totéZ plati pro
tacitko- (nebo klavesa F4)

Monitor

Monitor je umistén v dolni ¢dsti programu - zde je moZno sledovat hodnoty snimacti a provozni veli¢iny motoru. Pokud je
nahote zobrazen ndpis NO CONNECTION, neni jednotka pfipojena .

RPM - otacky motoru [1/min]

TP - poloha $krtici klapky [%]

U - napdjeci napéti [V]

Servol Reqired - poZzadované napéti na snimacim potenciometru serva 1
Servol Measured - zmétené napéti na snimacim potenciometru serva 1
Servo2 Reqired - pozadované napéti na snimacim potenciometru serva 2
Servo2 Measured - zmétené napéti na snimacim potenciometru serva 2

Zapojeni s jednim servem:
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Zapojeni se dvéma servy:
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